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Introducéao

O corpo humano é um antigo objeto de estudo,
sendo possivel realizar andlises na perspectiva
anatdbmica de uma maquina bem estruturada e
complexa. Os mecanismos referem-se a um
conjunto de elementos cujas juncdes sdo capazes
de transmitir movimentos e forgas. A partir de
andlises cinematicas e dindmicas é possivel realizar
um estudo em relagdo ao comportamento do
mecanismo de flexdo natural do antebrago quanto a
aplicacdo de esfor¢os no manguito rotador, segundo
diferentes pardmetros de massa deste segmento,
para tanto serdo necessarias analises analiticas e
computacionais.

Busca-se, a partir deste estudo retratar o membro
superior humano e suas articulacbes de uma
perspectiva mecanica, bem como, médica.

Material e Métodos

A proposta do projeto teve por objetivo a aplicacéo
do equacionamento cinematico e pela analise
dindmica através do estudo do mecanismo de
funcionamento do manguito rotador do ombro e
suas reacbes de modo analitico, segundo a massa
do segmento corpéreo estudado. Desenvolveu-se
uma rotina computacional em ambiente MATLAB®
utilizando parametros de medidas do membro
superior, angulos de rotacédo e restricdes, bem como
trés carregamentos comumente utilizados para
reabilitacbes. Pode ser observado na Figura 1 uma
representacdo do objeto de estudo.

€ uma representacdo esquematica do mecanismo
correspondente. (Moore, Keith L., 2014)

Resultados e Discussao

A partir da teoria utilizada para a realizacdo da
analise de movimentacdo natural de membros
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superiores e com a implementacao computacional,
foi possivel a obtencéo de parametros em funcédo de
cargas aplicadas no manguito rotador como pode
ser observado na Tabela 1.

Tabela 1. Parametros de analise do mecanismo.

Carga | Forca Torque Poténcia
(kg) (N) maximo (Nm) | maxima (W)
0.5 4.9 205.5 8.18
1.0 9.8 270.3 10.75
2.0 19.6 460.9 18.34

A andlise grafica da Figura 2 demonstra valores de
torque mais elevados nos locais de maior solicitacdo
de esfor¢os, sendo esses locais 0 manguito rotador
e as articulacoes.
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Figura 2. Gréfico da analise de torque.

Conclusodes

As andlises cinematicas e dindmicas desenvolvidas
para a aplicacdo deste projeto a partir da utilizagéo
de recursos computacionais demonstram um
método bastante eficaz, bem como de ampla
aplicabilidade. E perceptivel que os valores de
torque e poténcia sdo mais elevados nos locais de
maior solicitacdo de esfor¢os. Além disso, ressalta-
se também a concordancia dos parametros obtidos
em relacdo a literatura.
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